
Что такое 
телемедицина?



Телемедицина

Дистанционное предоставление 
медицинской помощи и 
консультаций с помощью 
современных коммуникационных 
технологий

Не относится к самостоятельным 
дисциплинам, а является 
вспомогательным средством для 
терапевтических и хирургических 
специальностей
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Цели и задачи телемедицины

Предоставление качественной медицинской помощи любому человеку 
независимо от его местонахождения и социального положения.

Передача посредством телекоммуникаций и компьютерных технологий всех 
видов медицинской информации между отдаленными друг от друга пунктами 
(медицинскими учреждениями, пациентами и врачами и т.д.)
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…из истории телемедицины

• В 1959 году из США в Канаду было передано 
по коаксиальному кабелю изображение 
флюорограммы легких.

• В 1965г .   американский кардиохирург через 
канал спутника связи консультировал ход 
операции на сердце, выполняемой в 
Швейцарии.

• В 70-80-х   годах осуществлялась передача 
данных между медицинскими США центрами 
через средства космической связи.

• В начале 90-х годов происходит объединение 
телемедицинских центров разных стран.
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Основные направления телемедицины
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Передача данных для телемедицины
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Сеть Интернет 

Выделенные широкополосные 
кабельные сети

Глобальные спутниковые сети



Экстренные консультации



Дистанционный биомониторинг



Домашняя телемедицина

9

осуществляется с помощью:



Da Vinci
• 7 сентября 2001 года хирург Нью-Йоркского 

госпиталя Mount Sinai (США) успешно 
провел 55-минутную операцию по удалению 
желчного пузыря пациенту, находящемуся 
в Университете Луи Пастера в Страсбурге 
(Франция) 

• Операция была проведена с помощью 
роботизированной системы Da Vinci, 
управляемой по выделенному 
оптоволоконному каналу
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• Cамой сложной частью этой 
операции было обеспечение 
минимальной задержки 
в канале связи — усилиями 
команды компьютерщиков
Калифорнийского университета 
ее удалось снизить с 400 до 66 
мс.



Da Vinci

• Массовая хирургическая система, выпущенная тиражом более 2500 штук, которая
выполняет более 200 000 операций в год по всему миру. Система сегодня является
самым распространенным и универсальным хирургическим роботом в мире, с его
помощью выполняется множество самых разных операций, а его манипуляторы
способны дотянуться почти до любого внутреннего органа.
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Плюсы:

+ Манипуляторы с инструментами имеют значительно большее количество степеней

свободы по сравнению с лапароскопическими инструментами.

+ Увеличенное 3D изображение операционного поля в высоком разрешении с

возможностью наложения данных компьютерной томографии или МРТ.

+ Более точные движения инструментов приводят к меньшему травмированию и

более быстрой реабилитации пациентов.

+ Возможность масштабирования движений рук хирурга, что особенно важно при

проведении тонких операций (например, сшивании мелких сосудов).

Минусы:

— Отсутствие обратной связи по усилию на органах управления (манипуляторы

способны развивать значительные усилия, и врачу нужно тщательно оценивать свои

движения, чтобы не повредить ткани).

— Узкое операционное поле.



Функции современных телемедицинских систем
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Барьеры в развитии телемедицины
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• Опасения утечки данных

• Стоимость 

• Технические проблемы

• Недостаточная 

квалификация врачей

• Низкий уровень информированности населения.

• Нежелание людей делиться конфиденциальной 

информацией



Спасибо!
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